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Handhabungstechnik
Handling technology




PUSCHEL

AUTOMATISIERUNGSSYSTEME

Pneumatische
Handhabungsgerate HVE

Pneumatické
manipulatory HVE

JTHITD,

HVE 1

HVE 2

HVE 3

Die pneumatischen Handhabungsgerate mit
zwei Freiheitsgraden sind Standardmodule zur
Automatisierung von Ubergabefunktionen.

Es gibt mehrere achsbezogene Standardhiibe.
Die Einheiten sind mit Endlagendampfungen
und Positionsabfragen der Endposition ausrtstbar.

Die Ausbildung des Kreuzkopfes ermdglicht
einerseits die Bauform mit einem Standfuf3
wie auch bei groBeren Fahrwegen und héheren
Handlinggewichten die Bauform als Portal.

Funktion

Pneumatické podavace se dvéma stupni volnosti
jsou standardni moduly automatizovanych systé-
mi pfevazné pro pInéni preddvaci funkce.

Nabizi vice variant standardnich zdvih(i ve sméru
0s. Podavace mohou byt snadno osazeny tlume-

- pneumatisch verfahrbar in zwei Achsen

- Uiber Prézisionselemente geflihrt

- mechanisch einstellbare Hiibe mit
Grob- und Feinjustierung

Vorteile

- kompaktes Modulsystem, mit zwei
Freiheitsgraden als Kreuzkopf statt einer
Kombination aus zwei Lineareinheiten

- beliebige Einbaulagen
- modulare Bauweise ermdglicht universellsten,

funktionsgerechten Einsatz, sowohl als
StandfuB als auch als Portallésung

- hohe reproduzierbare Genauigkeit
- optimales Flihrungsverhaltnis
- hochste Prézision

Lieferumfang
- HVE
Achse 1
Achse 2
2 pneumatische Zylinder, Fabrikat Festo

- HVE-Portal
Achse 1
Achse 2
2 pneumatische Zylinder, Fabrikat Festo
2 Horizontalwellen, Lange=Ap,
2 Stativrohre, Lange=H i,
2 Tischstander F

Optional
- Endlagendémpfungen

- Positionsabfragen

14

Zovou hlavou, piné nahrazujici
kombinaci dvou linedrnich jednotek

- libovolnd montdZni poloha

- univerzalni aplikace, na pevné sto-
jany i pro portalovd feseni

- vysokd opakovana presnost pohybi
- optimdIni poméry vedeni
- maximalni pfesnost

Rozsah dodavky
- HVE
osa 1
osa 2
2 pneumatické valce

- HVE-portalovy
osa 1
osa 2
2 pneumatické valce
2 horizontani hfidele délky Hm??in
2 standardnf trubice délky Hmin
2 stojany F

Na prani
- tlumenf koncovych poloh
- snimani pozice

HVE 1-Portal HVE 1-portalovy

HVE 2-Portal HVE 2-portalovy

HVE 3-Portal HVE 3-portalovy

www.pueschel-group.com /  www.stasto.cz
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Pneumatische Pneumatické
Handhabungsgerate HVE 1 manipulatory HVE 1
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Technische Daten Technické udaje
Antriebe doppelt wirkende Zylinder Pohon dvoucinny valec
Betriebsdruck 3...6 bar Provozni tlak 3...6 bar(
Wiederholgenauigkeit ca. 0,02 mm Opakovana presnost cca 0,02 mm
empfohlene max. Taktzahl Doporuceny max.pocet taktd
(abhangig von der Anwendung) 35 Takte/min (v zavislosti na aplikaci) 35 taktd/min
Eigengewicht 59 kg Hmotnost 59 kg
Max. anzuhdngende Masse Max. zatizenf
(an Frontplatte, in allen Einbaulagen) 3,0 kg (na Celni desku, v libovolné poloze) 3,0 kg
Zubehor Endlagendampfungen Positionsabfragen  PfisluSenstvi Tlumeni koncovych poloh Snimani pozice
HVE 1 Achse 1 ED 2 PA 2 HVE 1 osa 1 ED 2 PA 2
HVE 1 Achse 2 ED 2 PA 4 HVE 1 osa 2 ED 2 PA 4
Bestellangaben Specifikace objednavky
Bestellnummer Bezeichnung Bemerkung  Objednaci ¢islo  Nazev Poznamka
Handling HVE 1—-Achse 1—-Achse 2 Manipulator HVE 1-osa 1-osa 2
$-9322-10-001-4 Handling HVE 1-100-50 S-9322-10-001-4 Manipulator HVE 1-100-50
$-9322-10-002-4 Handling HVE 1-100-100 S-9322-10-002-4 Manipuldtor HVE 1-100-100
$-9322-10-003-4 Handling HVE 1-200-50 $-9322-10-003-4 Manipulator HVE 1-200-50
$-9322-10-004-4 Handling HVE 1-200-100 $-9322-10-004-4 Manipultor HVE 1-200-100

S-9322-10-101-4 Handling HVE 1-100-50-S  spiegelbildliche Version ~ S-9322-10-101-4 Manipuldtor HVE 1-100-50-S  Zrcadlové provedeni
$-9322-10-102-4 Handling HVE 1-100-100-S  spiegelbildliche Version  S-9322-10-102-4 Manipulator HVE 1-100-100-S  Zrcadlové provedeni
$-9322-10-103-4 Handling HVE 1-200-50-S  spiegelbildliche Version ~ S-9322-10-103-4 Manipuldtor HVE 1-200-50-S  Zrcadlové provedent
$-9322-10-104-4 Handling HVE 1-200-100-S  spiegelbildliche Version ~ S-9322-10-104-4 Manipuldtor HVE 1-200-100-S  Zrcadlové provedeni
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Pneumatické
manipulatory HVE 2
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Hub Achse 1-100=413 mm zdvih osy 1-100=413 mm

Hub Achse 1-200=513 mm  zdvih osy 1-200=513 mm

Technische Daten

Technické udaje

Antriebe doppelt wirkende Zylinder Pohon dvoucinny valec
Betriebsdruck 3...6 bar Provozni tlak 3...6 bard
Wiederholgenauigkeit ca. 0,02 mm Opakovana presnost cca 0,02 mm

empfohlene max. Taktzahl Doporuceny max.pocet cykld

(abhdngig von der Anwendung) 35 Takte/min (v zavislosti na aplikaci) 35 taktd/min
Eigengewicht 13,0 kg Hmotnost 13,0 kg

Max. anzuhangende Masse Max. zatizeni

(an Frontplatte, in allen Einbaulagen) 5,0 kg (na Celni desku, v libovolné poloze) 5,0 kg

Zubehor Endlagendampfungen Positionsabfragen  Pfisludenstvi Tlumeni koncovych poloh Snimani pozice
HVE 2 Achse 1 ED 3 PA 4 HVE 2 osa 1 ED3 PA 4

HVE 2 Achse 2 ED 3 PAS HVE 2 osa 2 ED 3 PAS
Bestellangaben Specifikace objednavky

Bestellnummer Bezeichnung Bemerkung  Objednaci ¢islo  Nazev Poznamka

Handling HVE 2—Achse 1-Achse 2

Handling HVE 2-100-50
Handling HVE 2-100-100
Handling HVE 2-200-50
Handling HVE 2-200-100
Handling HVE 2-100-50-S
Handling HVE 2-100-100-S
Handling HVE 2-200-50-S
Handling HVE 2-200-100-S

$-9322-20-001-4
$-9322-20-002-4
$-9322-20-003-4
$-9322-20-004-4
$-9322-20-101-4
$-9322-20-102-4
$-9322-20-103-4
$-9322-20-104-4

spiegelbildliche Version
spiegelbildliche Version
spiegelbildliche Version
spiegelbildliche Version

Manipuldtor HVE 2—-osa 1-o0sa 2

Manipulator HVE 2-100-50
Manipuldtor HVE 2-100-100
Manipulator HVE 2-200-50
Manipulator HVE 2-200-100
Manipulator HVE 2-100-50-S
Manipulator HVE 2-100-100-S
Manipulator HVE 2-200-50-S
Manipuldtor HVE 2-200-100-S

$-9322-20-001-4
$-9322-20-002-4
$-9322-20-003-4
$-9322-20-004-4
$-9322-20-101-4
$-9322-20-102-4
$-9322-20-103-4
$-9322-20-104-4

Zrcadlové provedenti
Zrcadlové provedenti
Zrcadlové provedenti
Zrcadlové provedeni
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Pneumatische
Handhabungsgerate HVE 3

Pneumatické
manipulatory HVE 3
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Technische Daten Technické udaje

Antriebe doppelt wirkende Zylinder Pohon dvoucinny valec
Betriebsdruck 3...6 bar Provozni tlak 3...6 bard
Wiederholgenauigkei ca. 0,02 mm Opakovana presnost cca 0,02 mm

empfohlene max. Taktzahl Doporuceny max.pocet taktd

(abhdngig von der Anwendung) 35 Takte/min (v zavislosti na aplikaci) 35 taktd/min
Eigengewicht 24,0 kg Hmotnost 24,0 kg

Max. anzuhangende Masse Max. zatizeni

(an Frontplatte, in allen Einbaulagen) 18,0 kg (na Celni desku, v libovolné poloze) 18,0 kg

Zubehor Endlagendampfungen Positionsabfragen  Pfisludenstvi Tlumeni koncovych poloh Snimani pozice
HVE 3 Achse 1 ED3 PA 5 HVE 3 osa 1 ED3 PA 5

HVE 3 Achse 2 ED 4 PA'5 HVE 3 osa 2 ED 4 PA'5
Bestellangaben Specifikace objednavky

Bestellnummer Bezeichnung Bemerkung Objednaci ¢islo  Nazev Poznamka

Handling HVE 3—Achse 1—-Achse 2

$-9322-30-001-4
$-9322-30-002-4
$-9322-30-003-4
$-9322-30-004-4
$-9322-30-101-4
$-9322-30-102-4
$-9322-30-103-4
5$-9322-30-104-4

Handling HVE 3-160-50
Handling HVE 3-160-100
Handling HVE 3-300-50
Handling HVE 3-300-100
Handling HVE 3-160-50-S
Handling HVE 3-160-100-S
Handling HVE 3-300-50-S
Handling HVE 3-300-100-S

spiegelbildliche Version
spiegelbildliche Version
spiegelbildliche Version
spiegelbildliche Version

$-9322-30-001-4
$-9322-30-002-4
$-9322-30-003-4
$-9322-30-004-4
$-9322-30-101-4
$-9322-30-102-4
$-9322-30-103-4
$-9322-30-104-4

Manipulator HVE 3-osa 1-osa 2
Manipulator HVE 3-160-50
Manipuldtor HVE 3-160-100
Manipuldtor HVE 3-300-50
Manipuldtor HVE 3-300-100
Manipulator HVE 3-160-50-S
Manipuldtor HVE 3-160-100-S
Manipulator HVE 3-300-50-S
Manipulator HVE 3-300-100-S

Zrcadlové provedenti
Zrcadlové provedeni
Zrcadlové provedeni
Zrcadlové provedenf
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